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	 	   DIRECCION GENERAL DE INSTITUTOS TECNOLOGICOS





	1.- IDENTIFICACION DEL PROGRAMA DESARROLLADO POR UNIDADES DE


         APRENDIZAJE.





	    UNIDADES DE APRENDIZAJE.





         NOMBRE DE LA ASIGNATURA: DISEÑO DE SISTEMAS ELECTRONICOS


                                  (4-2-10)


         NIVEL: Licenciatura





         CARRERA: Ingeniería Electrónica





         MODULO: Sistemas Digitales





         CLAVE: (En proceso de autorización).





         SENESTRE: Noveno





     2.- HISTORIA DEL PROGRAMA.





         LUGAR Y FECHA


         DE ELABORACION        PARTICIPANTE           OBSERVACIONES


         ----------------------------------------------------------


         Junio de 1995.  Academia de Ing. Elec   Desarrollo del pro


                         trónica del Instituto   grama en unidades-                           Tecnológico de Dgo.     de aprendizaje.


                                                 





	3.- UBICACION DE LA ASIGNATURA:





         a).- Relación con otras asignaturas del plan de estudio.





               ANTERIORES                        POSTERIORES


         ASIGNATURAS         TEMAS         ASIGNATURAS       TEMAS


         ----------------------------------------------------------           Electrónica       Todos


         Instrustrial I.


        


         Introducción al   Series de Fourier


         procesamiento de 


         señales.





         Electrónica III   Amplificadores


                           Operacionales




















          Electrónica IV   Convertidores:


                           A/D y D/A





          Sistemas         Todos


          Lineales





          b).- Aportación de la asignatura al perfil del egresado.





               "El alumno desarrollará funciones de: Diseño, Opera-


                ción, Mantenimiento, Selección, Instalación, Inves-


                tigación, Optimización y Construcción de Prototipos


                orientados a resolver problemas específicos: inte--


                grando el conocimiento de diferentes áreas de la In


                geniería Electrónica".








	4.- OBJETIVOS GENERALES DEL CURSO.





         Que el alumno adquiera los conocimientos básicos de Poten-


         cia y Robótica que lo auxiliaran en el análisis y solución


         de los problemas de dichos sistemas.





	5.- TEMARIO.





         NUMERO       TEMAS                 SUBTEMAS


         ----------------------------------------------------------             I      RECTIFICADORES      1.1.- Monofásicos


                  CONTROLADORES           - Introducción


                  MONOFASICOS.            - Media Onda


                                          - Onda Completa


                                          - Distorción


           II     RECTIFICADORES      2.1.- Trifásicos


                  CONTROLADORES           - Introducción


                  TRIFASICOS.             - Media Onda


                                          - Onda completa


                                          - Convertidores Duales


            III   TROCEADORES         3.1.- Introducción


                                      3.2.- Circuitos Básicos


                                      3.3.- Configuraciones


                                      3.4.- Análisis y Diseño


                                      3.5.- Circuitos de Conmuta-


                                            ción.


                                            - PNM (Modulación por


                                                   Ancho de Pulso)


                                            - FM (Modulación por -


                                                  frecuencia)

















                                      3.6.- Aplicación en Control


                                            de Velocidad de Motores


                                            de C.C.


              IV     INVERSORES       4.1.- Configuraciones básicas


                                      4.2.- Circuito 1/2 puente mo-


                                            nofásico


                                            a) SCR


                                            b) MOSFET


                                      4.3.- Circuito puente monofá-


                                            sico


                                            a) SCR


                                            b) MOSFET


              V       ROBOTICA        5.1.- Historia e Introducción


                                      5.2.- Grados de Libertad y Ti


                                            pos de Coordenadas.


                                      5.3.- Modelo Matemático de --


                                            "n" motores para Contro


                                            lar el Movimiento de --


                                            "n" Articulaciones.


                                      5.4.- Actuadores y Sensores


                                      5.5.- Tipos de Controladores


                                            utilizados en Robótica.


               VI     APLICACIONES    6.1.- Desarrollar un proyecto


                      Y PROYECTO            de acuerdo a las necesi


                                            dades de esta asignatu-


                                            ra y en acuerdo con - -                                            otras que el alumno en-


                                            ese instante tambien es


                                            te cursando.





	6.- APRENDIZAJES REQUERIDOS.





         - Cálculo Diferencial e Integral


         - Solución de Ecuaciones Diferenciales


         - funcionamiento de Máquinas Eléctricas


         - Análisis de Circuitos


         - Teoría de Semiconductores


         - Tiristores


         - Optoelectrónica


         - Series de Fourier


         - Análisis y Solución de Sistemas Linéales


         - Algebra Linéal (Manejo de Matrices)


         - Transductores














	7.- UNIDADES DE APRENDIZAJE


         NUMERO DE UNIDAD: I


         NOMBRE DE LA UNIDAD: Rectificadores Controlados Monofási


                              cos.


         OBJETIVO          ACTIVIDADES DE           BIBLIOGRAFIA


         EDUCACIONAL       APRENDIZAJE              (BASICA Y COM


                                                     PLEMENTARIA)


         ----------------------------------------------------------          Conocer las ca  1.1.- Calcular valores  - Thyristor DC Dri          racterísticas-        medio y eficaz.     ves PC. SER.


         de los circui-  1.2.- Obtener la serie    Ed. John Wiley           tos rectifica-        de Fourier de --    & Sons


         dores controla        una onda rectifi  - Power Semiconduc


         dos monofási--        cada monofásica.    tor Circuit


         cos y obtener-  1.3.- Deducir las for-    Dewan & 


         los valores ca        mulas de factor-    Straughen


         racterísticos-        de utilización -    Ed. Wiley.


         de sus formas-        del rectificador  - Power 


         de onda.              de 1/2 onda y on    Electronics


                               da completa de -    Circuits,


                               un rectificador-    Devices and


                               controlado mono-    Applications.


                               fásico.             H. Rashid.                                                         Ed. Prentice                                                       Hall


                                                 - Power                                                              Electronics


                                                   Cyril N Lander


                                                   Ed. Mc.Graw-Hill


                                                 - Power 


                                                   Electronics and


                                                   Motor Control


                                                   Shepherd &                                                         Holley


                                                   Ed. Cambadge


                                                   Universit


                                                 - Principles of 


                                                   Inverter                                                           Circuits


                                                   Bco. Ford


                                                   Ed. Wiley


                                                 - Solio State and


                                                   Applications


                                                   Sugaudhi


                                                   Ed. Wiley


                                                 - Power                                                              Electronics


                                                   Mohan


                                                   Ed. Wyley








 





                                                - Manual SRC 6a.


                                                   Edición.


                                                   General Electric


                                                   Ed. Reward                                                         Books.


                                                 - Electrónica Ind.


                                                   Maloney


                                                   Ed. Prentice                                                       Hall.


           	PRACTICA No. 1                    - Electrónica de


               - Rectificador Controlado           Potencia


                 Monofásico de 1/2 Onda            Raymond Ramshaw


                                                   Ed. Marcombo


               PRACTICA No. 2                    - Manuales de                    - Rectificador Controlado           Tiristores y


                 Monofásico de onda completa       Optoelectrónica





        


         NUMERO DE UNIDAD: II


         NOMBRE DE LA UNIDAD: Rectificadores Controlados Trifásicos





         OBJETIVO           ACTIVIDADES DE          BIBLIOGRAFIA


         EDUCACIONAL        APRENDIZAJE             (BASICA Y COM                                                       PLEMENTARIA)


         ----------------------------------------------------------          Conocer las ca   2.1.- Calcular valores    IDEM.


         racterísticas          medio y eficaz.     Unidad No. 1.


         de los circuitos 2.2.- Obtener la serie


         rectificadores         de Fourier de una


         controlados tri        onda rectificada


         fásicos y obte         trifásica.


         ner los valores  2.3.- Deducir las formu 


         característicos        las de factor de


         de sus formas de       utilización del


         onda.                  rectificador de 


                                1/2 onda y onda 


                                completa de un rec


                                tificador contro


                                lado trifásico.





         PRACTICA NO. 3


         - Rectificador Controlado Trifásico de 1/2 onda.





         PRACTICA NO. 4


         - Rectificador Controlado Trifásico de onda completa.

















         NUMERO DE LA UNIDAD: III


         NOMBRE DE LA UNIDAD: Troceadores.





         OBJETIVO             ACTIVIDADES DE          BIBLIOGRAFIA


         EDUCACIONAL          APRENDIZAJE             (BASICA Y COM


                                                       PLEMENTARIA)


         ----------------------------------------------------------          Analizar el fun  3.1.- Principios de ope    IDEM. 


         cionamiento de-        ración de los tro    Unidad No. 1


         los diferentes-        ceadores.


         tipos de trocea  3.2.- Configuraciones -


         dores y aplicar        básicas.


         los en circuitos 3.3.- Aplicación en cir


         de control de -        cuitos de control


         velocidad de mo        de motores C.C.


         tores de C.C.    3.4.- Circuitos de apli


                                cación.





         PRACTICA NO. 5


         - Modulador ancho de pulso





         PRACTICA NO. 6


         - Configuraciones básicas de troceadores





         PRACTICA NO. 7


         - Control de Velocidad de un motor C.C.





         NUMERO DE LA UNIDAD: IV


         NOMBRE DE LA UNIDAD: Iversores.





         OBJETIVO            ACTIVIDADES DE           BIBLIOGRAFIA


         EDUCACIONAL         APRENDIZAJE              (BASICA Y COM                                                       PLEMENTARIA)          ----------------------------------------------------------          Conocer las ca  4.1.- Calcular los valores   IDEM.


         racterísticas-        medio y eficaz de un   Unidad No. 1.


         básicas de los        circuito inversor.


         circuitos in--  4.2.- Obtener la serie de-


         versores y ob-        Fourier de la onda -


         tener sus ca--        de salida de un in--


         racterísticas-        versor.


         y formas de on


         da.




















         PRACTICA NO. 8


         - Implementación de una conmutación natural y una forzada


           en un Circuito Inversor Monofásico.





       


         NUMERO DE LA UNIDAD: V


         NOMBRE DE LA UNIDAD: Robótica.





         OBJETIVO            ACTIVIDADES DE           BIBLIOGRAFIA


         EDUCACIONAL         APRENDIZAJE              (BASICA Y COM                                                      PLEMENTARIA)           ----------------------------------------------------------


         Conocer los prin  5.1.-Realizará un modelo  -ROBOTICA


         cipios, caracte-       didáctico con papel   INDUSTRIAL


         rísticas de la -       cascara de huevo o-   Tecnología,


         robótica; así co       de cartón de un ro-   programación


         mo los principa-       bot, indicando los-   y Groover,


         les tipos de - -       grados de libertad,   Weiss, Hagel


         transductores y-       tipos de coordena--   & Odrey


         actuadores que -       das en que se mueve   Ed. Mc Graw-


         utilizan los ro-       área de trabajo y -   Hill.


         bots industria--       sus ecuaciones cine  


         les y tambien --       máticas.             -ROBOT DESIGH


         los controladores 5.2.-Conocer los trans--   HANDBOOK SRI


         utilizados para-       ductores propiocep-   INTERNATIONAL


         el manejo de - -       tivos y exterocepti   Gerri B. 


         ellos.                 vos utilizado en ro   Anddeen


                                bótica.               Ed. Mac Graw-


                           5.3.-Seleccionar el con-   Hill.


                                trolador adecuado -  


                                de acuerdo a la a--  -INTRODUCTIONS


                                plicación de un bra   TO ROBOTICS.


                                zo manipulador.       John J. Craig


                           5.4.-Obtener el modelo -   Stanford 


                                matemático de lazo-   University


                                cerrado de un robot   Ed. Addison                                  con "n" grados de -   & Wesley.


                                libertad utilizando


                                "n" motores.         -EL LIBRO DEL                                                        ROBOT.


                                                      Richard                                                            Pawson


                                                      Ed. Gustavi 


                                                      Gill.


 


                                                  




















                                                     -ROBOTICA


                                                      Dr. Rafael                                                         Kelly M.


                                                      Ed. I.T.L.


                                                      DGIT, COSNET





         PRACTICA NO. 9


         - Modelo didáctico de un brazo manipulador.





  


         NUMERO DE LA UNIDAD: VI


         NOMBRE DE LA UNIDAD: Aplicaciones y Proyectos.





         OBJETIVO            ACTIVIDADES DE          BIBLIOGRAFIA


         EDUCACIONAL         APRENDIZAJE             (BASICA Y COM


                                                      PLEMENTARIA)


         ----------------------------------------------------------           El alumno diseñará  6.1.-Determinará el-    IDEM.


         algun(os) circuito       alumno los pará    Unidad No. 1


         (s) y lo aplicará-       metros requeri-    y/o Unidad V.


         en un proyecto de-       dos para diseñar


         aplicación especí-       el proyecto.


         fica.
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