       S. E. P .                                                                                     S. E. I. T.

                 D I R E C C I O N    G E N E R A L    D E     I N S T I T U T O S    T E C N O L O G I C O S

       1. IDENTIFICACION DEL PROGRAMA DESARROLLADO POR UNIDADES DE APRENDIZAJE

                 NOMBRE DE LA ASIGNATURA:  MICROPROCESADORES I (4-2-10)

                 NIVEL:  LICENCIATURA

                 CARRERA:  INGENIERIA ELECTRONICA

                 CLAVE: ECC-9330

       2. HISTORIA DEL PROGRAMA

       ┌──────────────────────────┬─────────────────────────────┬──────────────────────────────────────────────────┐

       │  LUGAR Y FECHA DE        │       PARTICIPANTES         │                 OBSERVACIONES                    │

       │  ELABORACION O REVISION  │                             │            (CAMBIOS Y JUSTIFICACION)             │

       ├──────────────────────────┼─────────────────────────────┼──────────────────────────────────────────────────┤

       │  Del 26 de febrero al 2  │ Todos los Institutos Tecno- │ Reunión Nacional de Revisión Curricular de Inge- │

       │  de marzo de 1990.       │ lógicos que asistieron a la │ niería Electrónica.                              │

       │  I. T. de Durango.       │ reunión.                    │                                                  │

       │                          │                             │                                                  │

       │  I.T. Durango            │ Academia de Ingeniería Elec-│ Desarrollo del programa en unidades de aprendi-- │

       │                          │ trónica.                    │ zaje                                             │

       │                          │                             │                                                  │

       │  Septiembre de 1990.     │ Academia de Ingeniería Elec-│ Elaboración del programa en Temas y Subtemas.    │

       │  I. T. de Mexicali.      │ trónica.                    │                                                  │

       │                          │                             │                                                  │

       │  Septiembre de 1990.     │ Academia de Ingeniería Elec-│ Elaboración del programa en unidades de aprendi- │

       │  I. T. de Mérida.        │ trónica.                    │ zaje.                                            │

       │                          │                             │                                                  │

       │  Del 12 al 16 de Noviem- │ Comité de Consolidación.    │ Reajuste y enriquecimiento del programa en la    │

       │  bre. I. T. de Puebla.   │                             │ Reunión de Consolidación.                        │

       │                          │                             │                                                  │

       │ Marzo de 1993            │ Reunión Nacional de Autori- │ Análisis de la propuesta de los contenidos sin-  │

       │ Veracruz, Ver.           │ dades académicas            │ téticos y sugerencias a los mismos.              │

       │                          │                             │                                                  │

       │ Marzo-Abril de 1993      │ academias de los Institutos │ Análisis de sugerencias de la reunión de Veracruz│

       │ En los Institutos Tecno- │ Tecnológicos                │ y elaboración de nuevas propuestas.              │

       │ lógicos                  │                             │                                                  │

       │                          │                             │                                                  │

       │ Mayo de 1993             │ Comité de Reforma           │ Análisis de propuestas y enriquecimiento del     │

       │ I. T. de Mexicali        │                             │ programa.                                        │

       │                          │                             │                                                  │

       │ Del 24 al 28 de mayo de  │ Comités de Reforma de la    │ Análisis de la congruencia interna y externa de  │

       │ 1993. México D.F.        │ Educación Superior Tecnoló_ │ las carreras de Ingeniería del Sistema Nacional  │

       │                          │ gica.                       │ de Institutos Tecnológicos conforme a los linea_ │

       │                          │                             │ mientos de la Reforma de la Educación Superior   │

       │                          │                             │ Tecnológica.                                     │

       └──────────────────────────┴─────────────────────────────┴──────────────────────────────────────────────────┘

       3. UBICACION DE LA ASIGNATURA

       a) RELACION CON OTRAS ASIGNATURAS DEL PLAN DE ESTUDIO

       ┌────────────────────────────────────────────────────┐    ┌────────────────────────────────────────────────────┐

       │               A N T E R I O R E S                  │    │               P O S T E R I O R E S                │

       ├──────────────────────────┬─────────────────────────┤    ├──────────────────────────┬─────────────────────────┤

       │       ASIGNATURAS        │         TEMAS           │    │        ASIGNATURAS       │          TEMAS          │

       ├──────────────────────────┼─────────────────────────┤    ├──────────────────────────┼─────────────────────────┤

       │  - Sistemas Digitales II │ Todos los temas de la   │    │ Microprocesadores II     │ - Lenguaje ensamblador  │

       │                          │ asignatura              │    │ (Modulo de Especialidad).│                         │

       │                          │                         │    │                          │ - Controladores progra- │

       │  - Programación          │ Todos los temas.        │    │                          │   mables.               │

       │                          │                         │    │                          │                         │

       │  - Sistemas Lineales I   │ Acciones básicas de Con-│    │                          │                         │

       │                          │ trol.                   │    │                          │                         │

       └──────────────────────────┴─────────────────────────┘    └──────────────────────────┴─────────────────────────┘

       b) APORTACION DE LA ASIGNATURA AL PERFIL DEL EGRESADO

          Contribuye a desarrollar la capacidad de programación de bajo de nivel de algoritmos de control, para el control

          de procesos por medio de un microcontrolador.

       4. OBJETIVO(S) GENERAL(ES) DEL CURSO

           Comprender el Lenguaje Máquina de un microprocesador y aplicarlo en control de proceso.

       5.  T E M A R I O

       ┌────────┬───────────────────────────────────────────┬────────────────────────────────────────────────────────────┐

       │ NUMERO │              T E M A S                    │                      S U B T E M A S                       │

       ├────────┼───────────────────────────────────────────┼────────────────────────────────────────────────────────────┤

       │  I     │  Microprocesadores de 8 Bits.             │ 1.1   Introducción a Microprocesadores.                    │

       │        │                                           │ 1.2   Arquitectura de Microprocesadores.                   │

       │        │                                           │ 1.3   Lenguaje Ensamblador.                                │

       │        │                                           │                                                            │

       │  II    │  Interfases                               │ 2.1   Convertidor D/A.                                     │

       │        │                                           │ 2.2   Convertidor A/D.                                     │

       │        │                                           │ 2.3   UART.                                                │

       │        │                                           │ 2.4   Controladores de Bus.                                │

       │        │                                           │                                                            │

       │  III   │  Microcontroladores                       │ 3.1   Introducción.                                        │

       │        │  (A Base de microprocesador de 8 bits)    │ 3.2   Etapa de entrada/salida.                             │

       │        │                                           │ 3.3   Microprogramación.                                   │

       │        │                                           │ 3.4   Conexión de interfases y sensores.                   │

       │        │                                           │                                                            │

       │  IV    │  Proyecto.                                │ 4.1   Sistema mínimo para control de:                      │

       │        │                                           │       - Temperatura.                                       │

       │        │                                           │       - Presión.                                           │

       │        │                                           │       - Nivel.                                             │

       │        │                                           │       - Volumen.                                           │

       │        │                                           │       - Velocidad.                                         │

       │        │                                           │       - Posición.                                          │

       │        │                                           │       - Etc.                                               │

       └────────┴───────────────────────────────────────────┴────────────────────────────────────────────────────────────┘

       6.  A P R E N D I Z A J E S    R E Q U E R I D O S

            1.- DiseĄo de Circuitos Combinacionales.

            2.- DiseĄo de Circuitos Secuenciales.

                - Unidad Aritmítico-Lógica, Unidades de Control, Unidades Entrada/Salida.

            3.- Algoritmos computacionales.

       7.  S U G E R E N C I A S      D I D A C T I C A S.

           - Investigación bibliografica de las caracteristicas de microprocesadores de 8 bits de diversos fabricantes.

           - Investigación en manuales de las caracteristicas del lengueje ensamblador de diversos microprocesadores.

           - Investigación bibliografica de caracteristicas electricas de operación de diversos circuitos de interfase.

           - Visita a empresas en donde existan sistemas basados en microcontroladores.

           - Uso de paqueteria de Software para simulación de microprocesadores y microcontroladores.

       8.  S U G E R E N C I A S    D E   E V A L U A C I O N.

           Se sugiere:

           - Presentación en clase de resultados de investigación documental y practica.

           - Evaluación en algunas unidades mediante programas en lenguaje ensamblador.

           - Presentación final del curso de un proyecto de investigación ante los miembros de la academia.

        Nota: Los puntos 7 y 8 deberan ser desarrollados y/o enriquecidos en las academias correspondientes

              en conjunto con el departamento de desarrollo académico.

       9.  U N I D A D E S    D E    A P R E N D I Z A J E

       NUMERO DE UNIDAD     I

       NOMBRE DE LA UNIDAD: MICROPROCESADORES DE 8 BITS.

       ┌──────────────────────────┬───────────────────────────────────────────────────────────────────────┬─────────────┐

       │        OBJETIVO          │         ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE                                    │ BIBLIOGRAFIA│

       │       EDUCACIONAL        │                                                                       │             │

       ├──────────────────────────┼───────────────────────────────────────────────────────────────────────┼─────────────┤

       │  Comprensión del funcio- │  1.1  El alumno conocerá las características de funciomiento          │      1      │

       │  namiento y arquitectura │       de un Microprocesador.                                          │             │

       │  del microprocesador así │                                                                       │      2      │

       │  como su programación en │  1.2  El alumno conocerá los componentes básicos de un                │             │

       │  lenguaje ensamblador y  │       Microprocesador.                                                │      3      │

       │  codificación al lenguaje│                                                                       │             │

       │  máquina.                │  1.3  El alumno comprenderá el conjunto de instrucciones de un        │      4      │

       │                          │       Microprocesador y su aplicación en programas concretos.         │             │

       └──────────────────────────┴───────────────────────────────────────────────────────────────────────┴─────────────┘

       NUMERO DE UNIDAD     II

       NOMBRE DE LA UNIDAD: INTERFASES.

       ┌──────────────────────────┬───────────────────────────────────────────────────────────────────────┬─────────────┐

       │        OBJETIVO          │         ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE                                    │ BIBLIOGRAFIA│

       │       EDUCACIONAL        │                                                                       │             │

       ├──────────────────────────┼───────────────────────────────────────────────────────────────────────┼─────────────┤

       │  El alumno comprenderá el│  2.1  El alumno conocerá los diferentes tipos de convertidores        │      5      │

       │  funcionamiento de los   │       D/A y la aplicación en diferentes Interfases.                   │             │

       │  convertidores D/A y A/D,│                                                                       │      6      │

       │  UART`S y controladores  │  2.2  El alumno conocerá los diferentes tipos de convertidores        │             │

       │  de Bus y los aplicará a │       A/D, su estructura interna y aplicaciones en Interfases.        │      7      │

       │  sistemas de interfases. │                                                                       │             │

       │                          │  2.3  Comprensión y aplicaciones de UART's y controladores de         │      8      │

       │                          │       Bus.                                                            │             │

       │                          │                                                                       │      9      │

       └──────────────────────────┴───────────────────────────────────────────────────────────────────────┴─────────────┘

       NUMERO DE UNIDAD     III

       NOMBRE DE LA UNIDAD: MICROCONTROLADORES DE 8 Bits

       ┌──────────────────────────┬───────────────────────────────────────────────────────────────────────┬─────────────┐

       │        OBJETIVO          │         ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE                                    │ BIBLIOGRAFIA│

       │       EDUCACIONAL        │                                                                       │             │

       ├──────────────────────────┼───────────────────────────────────────────────────────────────────────┼─────────────┤

       │  El alumno conocerá los -│  3.1 Conocerá el alumno los conceptos básicos de los                  │     1, 2    │

       │  conceptos de etapas de -│      Microcontroladores.                                              │             │

       │  un microcontrolador, su │                                                                       │     3, 4    │

       │  programa (monitor) y su │  3.2 El alumno comprenderá el funcionamiento de las diferentes        │             │

       │  aplicación en un control│      etapas de un Microcontrolador.                                   │     5, 6    │

       │  de tiempo real.         │                                                                       │             │

       │                          │  3.3 El alumno deseĄará el programa de control y hará las             │     7, 8    │

       │                          │      conecciones necesarias para la implementación de un              │             │

       │                          │      Microcontrolador.                                                │       9     │

       └──────────────────────────┴───────────────────────────────────────────────────────────────────────┴─────────────┘

       NUMERO DE UNIDAD     IV

       NOMBRE DE LA UNIDAD: PROYECTO

       ┌──────────────────────────┬───────────────────────────────────────────────────────────────────────┬─────────────┐

       │        OBJETIVO          │         ACTIVIDADES DE APRENDIZAJE                                    │ BIBLIOGRAFIA│

       │       EDUCACIONAL        │                                                                       │             │

       ├──────────────────────────┼───────────────────────────────────────────────────────────────────────┼─────────────┤

       │                          │                                                                       │             │

       │  Que el alumno realice en│                                                                       │             │

       │  forma física un control │                                                                       │             │

       │  por medio de un  micro- │                                                                       │             │

       │  procesador, sistema mí- │                                                                       │             │

       │  nimo para efectos de -  │                                                                       │             │

       │  control.                │                                                                       │             │

       │                          │                                                                       │             │

       └──────────────────────────┴───────────────────────────────────────────────────────────────────────┴─────────────┘

       10.    B I B L I O G R A F I A

              1.- Introduction To Microprocessors.

                  Autor: Harry Garland.

                  Ed.    Prentice Hall.

              2.- Practical Hardware Details for 8080,

                  8025, Z80 and 6800.

                  Microprocessors Systems.

              3.- Manual del Microprocesador utilizado

                  Microprocessors based design.

                  Autor: Douglas V. Hall.

                  Ed.    Mc. Graw Hill.

              4.- Serie Steve Ciarcia.

                  Ed. Mc. Graw Hill.

              5.- Manual de Adc`s y Dac`s.

              6.- Handbook of operational Amplifiers.

                  Autor:  Stout And Kauffman.

                  Ed.     Mc. Graw Hill.

              7.- Microprocessors Based Process Con-

                  trol.

                  Autor: Curtis D. Johnson.

                  Ed.    Prentice Hall.

               8. Data Adquisition and Linear Conver-

                  sion.

                  National Semiconductor.

               9. DiseĄo de Sistemas Digitales con mi-

                  croprocesadores.

                  Autor: Enrique Mandado/Tassis.

                  ED. Marcombo

       11.   P R A C T I C A S

             En este punto, se deberan elaborar las Guías de Prácticas con base en la metodología oficial emitida por la

             Subdirección de Docencia (DGIT), para tal efecto.




